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Релаксационная модель Максвелла. переноса тепла, в неподвижной среде состоит U3 ypaB- 

нения баланса энергии n уравнения для теплового потока: 

N ) c%—t + -ёд% = Gy, ‹1+’у% = —А%:—. ‚ (1) 

Современные методы нелинейного анализа. системы уравнений (1) изложены в [1]. Здесь 

приняты обозначения: Т — температура; ¢ — удельный тепловой поток; A — коэффициент 

теплопроводности; ¢ — объемная теплоемкость: Y — время релаксации теплового потока; 

¢y — мощность внутренних источников энергии; Ё — время; T — декартова координалта. 

Изучаем нелинейные реономные среды, теплофизические свойства которых зависят явным 

образом от времени: À = A(T,t), с — c(T,t), y — Y(T,t), qo = ф(Т, 0. 
Для локально-неравновесной теплофизической системы "среда - объемный источник 

энергии" получены новые классы точных аналитических решений. Представленные реше- 

ния являются особыми: при стремлении к нулю параметра нелинейности среды они обла- 

дают вырожденными свойствами, He соответствующими линейной задаче. Укажем примеры 

нелинейных сред. 

L А = №1"9(#), c = coT"* h(t), y = yoT"*9(t), 
Ф — k (t)T?275d, + о(т а; 
my=1+ny, 5 = 1 + , @1 — Qo/bi, À 2 Ag/my; . 
К, = —h/g, ko — —Hhl/l; dy — cobi/(yormi), @) — со/та; l(t) — di/dt; 
Ы (та + то — n3) 2 2mi, то = 1 + ny. 

П. A — Xdpexp(mT)i(t), с — cpexp(neT)h(t), v — yo exp(naTg(t), 
q, = k1 (t) exp[(ng — т_ъ;‚)Т]ф + ko(t) exp(n2T)do; U^ 

k= —'h/g, ko = —hl/l, dj = Cob]/('ïonl), d9 = C()/’IL], uH 

5; (та + n2 — n3) 2 2n. 

Ш. À = AT exp(niT)((t), с — соТ exp(mT)E™h(t), v = yoE"*g(t), 
E(T) = (miT — 1) exp(miT), д„ = ki (t) E??75d, + ko(t) E™ dy; 

k1= ~h/g, ko = —hl/l, @ = cob;/(yon?), @® = co/ni, 
b1(2 + пг — Пз) = 2. 

В этих случаях Л, о, Yo — const ; nj,n2,n3 — const. Tpu функции 1(t), g(t), h(t) связаны 

одним конечным соотношением. Полученное решение содержит одну произвольную функ- 
цию одного аргумента и является особым по отношению K параметру па : при na — Ü оно 

не вырождается в линейное, a обращается в бесконечность. B качестве примеров физического 

истолкования решений указаны: 1) нелинейный волновой ipouecc; 2) градиентная катастро- 

фа; 3) переключение — параметрический переход свойств среды с одного режима на другой, 

что ассоциируется с фазовым переходом. 
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