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Таким образом, LS-система позволяет сохранять постоянной скорость гидро-
двигателей, действующих одновременно, независимо от изменения давления в гид-
росистеме, что повышает эффективность работы и КПД гидропривода в целом. 
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Произведено сравнение конструктивных особенностей и эксплуатационных характе-
ристик зерноуборочных комбайнов GS12A1 (с передним приводом) и GS12А1 PRO (с полным 
приводом), производимых ОАО «Гомсельмаш» по нескольким критериям: простота гидро-
системы и влияние типа привода на производительность. Отмечено, что результаты ис-
следования позволяют объективно оценить преимущества и недостатки каждой системы 
привода для различных условий эксплуатации и потребностей сельскохозяйственных пред-
приятий. 
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Современное сельское хозяйство предъявляет высокие требования к эффектив-

ности и надежности сельскохозяйственной техники. Зерноуборочные комбайны, яв-
ляясь ключевым звеном в процессе уборки урожая, постоянно совершенствуются.  
Выбор между комбайнами с передним и полным приводом – одно из важнейших 
решений для сельхозпроизводителей, так как напрямую влияет на экономическую 
эффективность и производительность работ. ОАО «Гомсельмаш», один из ведущих 
производителей сельхозтехники, предлагает модели комбайнов GS12A1 и GS12А1 
PRO, представляющие собой яркий пример сравнения двух различных концепций 
привода. 

Комбайн зерноуборочный самоходный GS12А1 PRO с передним приводом 
(рис. 1), имеет сравнительно простую гидравлическую систему для управления хо-
довой частью [1].   
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Рис. 1. Схема гидравлическая принципиальная гидросистемы привода  
ходовой части зерноуборочного комбайна GS12А1 PRO 

Данная гидросистема относится к двухпоточной, гидродифференциальной, в ко-
торой происходит разделение единого потока мощности на две параллельные ветви – 
гидравлическую и механическую, которые затем вновь соединяются. От вала двигате-
ля внутреннего сгорания поток мощности поступает на механическую коробку пере-
дач, где происходит его разделение и один поток энергии поступает в механический 
дифференциально-планетарный редуктор, а другой поток – в блок гидрообъемной пе-
редачи, состоящий из регулируемых объемных насоса НА и гидромотора МА. Затем 
оба потока объединяются на выходном валу и увеличенный поток мощности поступа-
ет на вал трансмиссии комбайна. При этом основная нагрузка ложится на переднюю 
ось комбайна, что упрощает конструкцию и снижает стоимость. Тандем-насос гидрав-
лической системы также питает гидросистему рулевого управления и торможения. 
Изменение скорости движения комбайна и реверсирование осуществляется изменени-
ем подачи насосного агрегата и направления потока жидкости при переключении ме-
ханической коробки передач, установленной после двигателя. 

В данной гидросистеме регулируемый насос НА и нерегулируемый мотор МА, 
соединяются трубопроводами, давление в которых ограничивается предохранитель-
ными клапанами, входящими в состав гидромотора и настроенными на максимальное 
рабочее давление 42 МПа. Регулирование подачи насоса осуществляется изменением 
угла наклона диска аксиально-поршневого насоса при помощи гидроцилиндра управ-
ления. Управление гидроцилиндром осуществляется водителем комбайна с переклю-
чения распределителя насоса с ручным управлением. 

Система подпитки (насос с рабочим объемом 18 см3) обеспечивает постоянное 
количество рабочей жидкости, циркулирующей между насосом НА и гидромотором 
МА, а следовательно и постоянную частоту вращения на валу гидромотора. Поэтому 
в данной гидросистеме поток мощности от двигателя является постоянным, но при 
движении по неровным участкам поля мощность на выходе гидростатической 
трансмиссии может изменяться, что снижает общий КПД привода. 
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Комбайн GS12А1, в свою очередь, оборудован сложной полноприводной гид-
росистемой (рис. 2), включающей в себя не только гидравлические элементы управ-
ления, но и механизмы распределения крутящего момента между осями [2].   

 

Рис. 2. Схема гидравлическая принципиальная гидросистемы привода  
ходовой части зерноуборочного комбайна GS12A1 

В полноприводной системе комбайна GS12А1 дополнительно используются гид-
ромоторы на каждое колесо управляемого заднего моста, обеспечивающие оптималь-
ное распределение крутящего момента на колеса в зависимости от полевых условий. 
Такая схема позволяет комбайну преодолевать сложные участки с высокой проходи-
мостью, например, крутые склоны, заболоченные почвы, или поля с высокой влажно-
стью. Более сложная конструкция полноприводной системы, помимо наличия допол-
нительных, дорогостоящих элементов, таких, как гидромоторы и распределители, 
требует дополнительного технического обслуживания и дороже в ремонте. 

Рассмотрим влияние типа привода на производительность и маневренность. 
Передний привод комбайна GS12А1 PRO обеспечивает достаточную маневренность 
на ровных полях, но его производительность может снижаться на сложных участках. 
Полный привод комбайна GS12А1 значительно повышает производительность  
за счет лучшей проходимости и тягового усилия, позволяя работать на более широ-
ком диапазоне почвенных и климатических условий без снижения скорости уборки.  

Таким образом, выбор между комбайнами с передним и полным приводом за-
висит от конкретных условий эксплуатации и приоритетов сельхозпроизводителя.  
Комбайн GS12А1 PRO с передним приводом подходит для работ на ровных полях  
с легкими почвами, где требования к проходимости невысоки, комбайн GS12А1  
с полным приводом предпочтительнее при работе на сложных участках, в условиях 
высокой влажности почвы или на склонах, где важны высокая проходимость и тяго-
вое усилие. Экономическая целесообразность того или иного выбора должна опре-
деляться на основе детального анализа условий эксплуатации и затрат на приобрете-
ние, обслуживание и ремонт техники. 
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Копирование рельефа при эксплуатации сельскохозяйственных и других типов 

мобильных машин заключается в обеспечении их эффективной работы на неровных 
поверхностях. Это достигается за счет создания и совершенствования систем, которые 
позволяют технике адаптироваться к особенностям рельефа. 

Все разнообразие систем копирования рельефа поля можно разделить на три боль-
шие группы: пассивные, активные и гибридные [1–3] (рис. 1). 

 

Рис. 1. Схема классификации систем копирования  


