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 Объектом разработки является программный продукт, направленный на 

автоматизацию работы силосопровода кормоуборочного комбайна. 

 Цель разработки: создание системы автоматизированного управления 

силосопроводом кормоуборочного комбайна на основе технологий компью-

терного зрения и цифрового двойника. 

 Основными функциями разрабатываемого программного обеспечения 

являются: 

 – обработка изображений со стереокамеры; 

 – оценка границ трейлера и попадания массы в кузов; 

 – управление силосопроводом; 

 – оценка заполнения кузова транспортного средства. 

 В процессе работы было выполнено следующие: выполнен анализ мето-

дов реконструкций 3D-пространства; разработано клиентское приложение и 

цифровой двойник; проведено тестирование на синтетических и реальных дан-

ных разработанного алгоритма; произведен экономический анализ и обосно-

вана рентабельность разработки; проведен анализ внедрения разработки с уче-

том аспектов ресурсо- и энергосбережения. 

 Областью практического использования является применение этого про-

граммного продукта в кормоуборочных комбайнах. 

 Студент-дипломник подтверждает, что дипломная работа выполнена са-

мостоятельно, приведённый в дипломной работе материал объективно отра-

жает состояние разрабатываемого объекта. Все заимствованные из литератур-

ных и других источников, теоретические и методологические положения и 

концепции сопровождаются ссылками на источники, указанные в «Списке ис-

пользованных источников». 

 


