
 

ЛАЗЕРНЫЙ ДАТЧИК РАССТОЯНИЯ ДЛЯ 

БЕСПИЛОТНОГО ТРАНСПОРТА 
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 مستشعر المسافة بالليزر للمركبات غير المأهولة

Аннотация: В работе представлено устройство на платформе Arduino с лазерным 

датчиком расстояния и сервоприводом для построения карты пространства. Оно 

выполняет круговое сканирование с визуализацией данных на компьютере в виде радарной 

карты. 
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Введение المقدمة  
Точность и надежность обнаружения препятствий являются критически 

важными для беспилотного наземного транспорта, что обусловливает 

необходимость использования современных технологий. Лазерные датчики 

расстояния обеспечивают точность измерений и скорость отклика, что делает 

их оптимальным выбором для систем навигации в условиях сложной 

окружающей среды [1]. 

أو دددددغه وأ   اددددد و  غهنسدددددم وها  ممدددددغ وأ   دددددا وتعددددد وموددددد وكتشاشواددددد وأمرًدددددغ وأهعشأ ددددد و تددددد  

غادددددد وأه   شهدددددد  وت ددددددغوقسددددددرايثوأ ددددددره أثوأهرعناددددددغ وأه  ق دددددد  وتددددددش  و   ددددددي وأ رًددددددعغ وأه سددددددغ  و

 دددددغهااي وموددددد وأهعادددددغةوك ددددد ل وأا دددددرلأغ   وت دددددغوقلأعا دددددغوأههادددددغ وأ ت ددددد و    ددددد وأه   ددددد و ددددد و

 [ 1أهمائغ وأه عع  و]

Результаты и обсуждение النتائج والمناقشة 
Целью работы является создание устройства на базе платформы 

Arduino с использованием лазерного датчика расстояния, 

предназначенного для измерения расстояния до объектов и 

обеспечения навигации беспилотных транспортных средств. 

Для достижения поставленной цели требуется решить следующие 

задачи: 

1) разработать конструкцию устройства; 

2) разработать программную реализацию устройства; 

3) исследовать спроектированное устройство. 

Объектом исследования являются лазерный датчик расстояния. 

Предметом исследования является программная реализация в среде 

программирования Ардуино. 

Аппаратная часть может быть реализована с использованием 

платформы Ардуино, лазерного датчика расстояния и сервопривода 

для обеспечения кругового сканирования пространства.  

На рис. 1 изображена функциональная схема устройства 

 غ ددددددره أثوتسرًددددددع ووأ   كقدددددد ق دددددد  وأهع دددددد واهدددددد وا ًددددددغ و  ددددددغ وقعر دددددد ولادددددد وتن دددددد و

تسددددددغ  و ددددددغهااي وت دددددد ىوهعاددددددغةوأه سددددددغ  واهدددددد وأ  دددددداغ وكتددددددش ا وأه   دددددد وها  ممددددددغ وغادددددد و

 أه   شه  

 كهر عا و ذأوأه   وقلأبو  وأه  غثوأهرغها :

 تطشق وت  اىوأهلأ غ ؛  1

 تطشق وتنفاذو  تلأ وهالأ غ   2

   صوأهلأ غ وأه   ى   3

تش دددددشروأه  أ ددددد و دددددشو  دددددغ وأ رًدددددعغ وأه سدددددغ  و دددددغهااي  وتش دددددشروأهم ددددد و دددددشوتنفادددددذو

  أ   كق أهم تلأاغ و  و ائ وأهم تلأ و

 وكتسرًددددددع وتسددددددغ  و ددددددغهااي وكت دددددد  وأ   كقدددددد ق كددددددذوتنفاددددددذوأ   ددددددي و غ ددددددره أثوتن دددددد و

  ا  شوهرش ا وتسحومأ  يوها سغ   

 قش حوأه  ىوأهرهطاط وأهشظاف وهالأ غ  و1أهًك و  و

 

 

 

    

 Рис 1- Функциональная схема устройства  
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Оператор инициирует работу системы управления, которая формирует 

импульс для управления сервоприводом и лазером. Лазер излучает 

направленный световой поток, который, отражаясь от объекта, регистрируется 

приёмником [2]. Приёмник взаимодействует с измерителем временного 

интервала, фиксирующим время прохождения сигнала. Система управления 

также обрабатывает данные и передаёт их на индикатор для отображения 

результатов. Программная часть устройства реализована в программной среде 

Ардуино. Программа выполняет инициализацию компонентов, управляет 

сервоприводом для позиционирования лазера, запускает процесс измерения 

расстояния и обрабатывает полученные данные, после чего выводит результат 

измерения на экран компьютера. 

قعدددددشثوأه ًدددددن و رًدددددنا و  دددددغثوأهدددددر كى وأهدددددذيوقشهددددد و م ددددد وهادددددر كىو ددددد وت ددددد  وأه ددددد أ   و

كأهاادددددي  وق ددددد  وأهاادددددي و دددددعغرو دددددش وتش ددددد  وكلنددددد وأ عكغ ددددد ولدددددذو سدددددىوتدددددغ وقدددددرىوتسدددددلأاا و

[ وقرفغلددددد وأه سدددددرعم وتدددددلولددددد أموأهفغلددددد وأهيتنددددد  وكأهدددددذيوقسدددددلأ و2أ دددددرعمغ و] شأ دددددط و  دددددغ و

دددددغو  عغهلأددددد وأهماغ دددددغ وكا  دددددغه غواهددددد وأه   ددددد و كودددددقوأ رعدددددغ وأو دددددغ   وكقعدددددشثو  دددددغثوأهدددددر كىو ق  

هعدددددد اوأهنرددددددغ   وقددددددرىوتنفاددددددذوأهلأددددددي وأهم تلأدددددد وهالأ ددددددغ و دددددد و ائدددددد و  تلأادددددد و  مكقنددددددش وقعددددددشثو

  وأه دددددد أ   وهر  قدددددد وأه شأوددددددلو ددددددغهااي وك دددددد  وأهم  ددددددغت و ر ائدددددد وأه كش ددددددغ وكأهددددددر كىو دددددد وت دددددد

ل ااددددد ووادددددغةوأه سدددددغ  وكتعغهلأددددد وأهماغ دددددغ وأه سدددددرا  وك عددددد و هددددد وقعددددد او رالأددددد وأهعادددددغةولاددددد و

  غ  وأهك ماشت  

Заключение  الخاتمة 
Перспективным направлением развития системы является ее 

комбинирование с камерами, радарами и другими датчиками для создания 

более полного представления об окружающей среде при навигации 

беспилотных транспортных средств. Дальнейшие исследования могут быть 

направлены на повышение точности измерений и адаптацию к различным 

условиям эксплуатации, а также на улучшение алгоритмов обработки данных 

для повышения скорости и точности анализа полученной информации. 

انوأاتلأددددددغعوأهشألدددددد وهرطددددددشق وأهن ددددددغثو ددددددشومتلأدددددد وتددددددلوأهكددددددغتا أ وكأهدددددد أمأ أ وك   ددددددي و

أا رًدددددددعغ وأ اددددددد كوو ًدددددددغ ولدددددددش  و م ددددددد وأمر دددددددغا وهامائددددددد ولنددددددد ووادددددددغم وأه  ممدددددددغ وغاددددددد و

كق كددددددذو نوت دددددد  وأ   ددددددغنوأو ددددددغ ا واهدددددد وت سدددددداذومودددددد وأهعاغ ددددددغ وكأهركادددددد وتددددددلوأه   شهدددددد  و

ظددددددد ك وأهرًدددددددنا وأه هرافددددددد  و  ددددددد  ولدددددددذوت سددددددداذواشأ  تادددددددغ وتعغهلأددددددد وأهماغ دددددددغ وهيقدددددددغم و

   ل وكمو وت اا وأه عاشتغ وأهر وتىوأه  ش ولاا غ 
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