
 

ИССЛЕДОВАНИЕ ЗАДАТЧИКА ИНТЕНСИВНОСТИ 

В ПРОГРАММНОЙ СРЕДЕ NI MULTISIM   
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 دراسة كثافة المهام في بيئة برنامج ني ملتيزم 

Аннотация: Представлена в программной среде NI Multisim имитационная 

модель задатчика интенсивности, используемого в системах управления 

электроприводами. Приведены результаты исследований задатчика 

интенсивности на имитационной модели. 
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Введение المقدمة  
Системы управления (СУ), применяемые в электроприводах и 

промышленных установках, должны обеспечить значение самых 

разных величин с заданной точностью как в установившихся, так и 

переходных режимах. Важным элементом системы управления (СУ), 

позволяющим выполнить указанные функции, является 

интегрозадающее устройство или задатчик интенсивности (ЗИ). В связи 

с этим правильный расчет параметров задатчика интенсивности 

является актуальной задачей. Проведение исследований работы 

различных электромеханических устройств, не создавая физической 

модели, наиболее удобно проводить на имитационных моделях [1-2]. 

Целью работы является создание в программной среде NI Multisim [3] 

имитационной модели задатчика интенсивности и его исследование. 

  لسببببب في  ضمببببب ض  ل بابببببالض   تب ا  ببببب ض   ل  ببببب لضيجبببببتضمنضأنبببببلتضمم لببببب ض  ببببب    ض

  صببب ا   ضة لببب ض جلس ببب ض  كبببت ض بببتض   ل بببالض يةببب ض ت  ببب ضمببب ضاببب ض بببتض  س بببت تض  لسببب  بض

،ض   بببيسضيسبببلاض بببظاب  ض  س بببا  ض(CS)    لؤةبببإنضأنضمابببيض  ت اهببببض  لتلببب ضمببب ضم بببا ض  ببب    

جبببي ض  صبببي ،ضيتبببيض مببب ض .(IS)   ل بببي ه،ضجبببسضاتبببالض  نبببأوض  ل  ا ببب ضم ضاتبببالض بببأوض    امببب 

   سبببالض  صببب  اض لتولبببالض س بببيض    امببب ض تلببب ض و ببب نضأنضأابببب  ض  أ بببس ضمببب ضأ ببب   ض  اتببب هض

   تب    ام   بببب ض  لف ووبببب ض  نضأم ببببا ضملببببسشكضم  يببببا  ضيبببب  ض  بببب  ض   بببب ض اكبببب في  ضملبببباشكض

 NI [نضيتببيهضجببي ض  تلبب ضأ ببنضأم ببا ضملببسشكض  اابباهض لس ببيضمببيهضمبب ض   بب ض بمببا  2-1  ل اابباهض 

Multisim  ن[3]  ر ك ه 

Результаты и обсуждение النتائج والمناقشة 
Для ограничения темпа изменения скорости, что требуется для ряда 

механизмов, на входе контура скорости устанавливается задатчик 

интенсивности (ЗИ), который определяет и задает величину динамического тока. 

Задача ЗИ – сформировать плавное изменение задающего сигнала при переходе 

от одного уровня к другому, а именно создать линейное нарастание и спадание 

сигнала с требуемым темпом.  

 На рисунках 1 и 2 представлены модель задатчикf интенсивности и его 

временные диаграммы работы. При подаче на вход задающего напряжения Uвх 

выходное напряжение Uвых линейно возрастает. В момент времени, когда 

интегрирование прекращается, и выходное напряжение, достигнув значения 

|Uвх| остается далее неизменным. При снятии со входа задающего напряжения 

происходит процесс линейного уменьшения выходного напряжения до нулевого 

значения. 

   ييبببيض تبببيرضأ   ببببض  سبببب  ض  ل وبببسلض تبببي ض بببتض    بببال،ضيببب  ضأ أ بببإض ابببيهضأ  ببب ضمببب ض

نبببأوضة لببب ض    بببارض  بببيي ا    نض تلببب ض(ض  بببيض بببير ض   ببببهض  سبببب  ،ض    ببب ضأ بببي ض أIS    امببب ض 

ZIجببب ضأ ببب   ضأ   ببببضكبببواضمببب ض عمبببارهض  لبات ببب ض  بببيض  م  بببارض بببتض سببب س ضأ بببنض ربببب،ضمسضض

 أم ا ضليا هض م صانضر  ضم ض عمارهض ا لتيرض  ل وسلن

ملببببسشكض س ببببيض    امبببب ض  ف  ببببالض ةببببإضأ بببب  وهنض  ببببي اضيبببب  ضض2 ض1يس بببباض   بببب  نضض

ر  ًبببانضمببب ض  و  ببب ض   ببب ضضoutU ربببار،ضيببب    ضاتبببيض عربببب كض وبببنض عضinUأ أ بببهضاتبببيض ع بببي  ض

 ضيأ بببنض  نضأ   ببببنض  بببي اضيببب  ضأل  ببب ضinUي سةببب ضم تببباض    ا ببب ض يصببب ضاتبببيض  فببببكضأ بببنض    لببب ض 

 اتيض ع ي  ض تض ع رار،ضأ ي ض لو  ضر   ض   و  ضاتيض عرب كضأ نض  صوبن

 

  

 

    

 Рис. 1 - Модель задатчика интенсивности в программе NI Multisim Рис. 2 - Диаграммы работы задатчика интенсивности  

مخططات تشغيل وحدة التحكم في الكثافة-2الشكل NI Multisim نموذج للتحكم في الكثافة في برنامج -2الشكل    

Программа Multisim позволяет проводить эксперименты с минимальными 

усилиями заменять элементы схем, изменять их параметры, предсказывать и 

визуализировать результаты моделирования. С помощью этой программы 

можно также изучать процессы, которые происходят за короткий промежуток 

времени, в частности переходные процессы. Исследование таких процессов 

традиционными методами сопряжено с определёнными сложностями. 

أاببببب  ض   جببببارلض  ةبببب ضاتببببي،ض  كبببب أي رض  اهبببببض  ببببي  به،ضضMultisimي بببب اض بببب ض بمببببا  ض

انض اكببب في  ضجبببي ض  أبمبببا  ،ضيل  ببب ضمينًببباض أ   ببببض تولاأتبببا،ض     أبببؤض   بببا  ض  ل ااببباهض أصبببسرج

 ر كببب ض  تلو بببالض   ببب ضأ بببي ضرببب رضم ببببهضل   ببب ضةصببب به،ض راهببب ض  تلو بببالض  تبببا بهنض أببببأأوض

  ر ك ض   ضجيهض  تلو الض ا  بقض    و يي ض أتضض  صتس الن

Заключение  الخاتمة 

Создана имитационная модель задатчика интенсивности, позволяющая 

детально производить анализ статических и динамических процессов, 

протекающих в схеме. Модель была проверена на специальном стенде в 

лаборатории кафедры «Автоматизированный электропривод» в УО «ГГТУ им. 

П.О. Сухого». Разница между результатами моделирования и 

экспериментальных исследований составляет не более 3–4%.  Это 

подтверждает, что модель достаточно точно отражает реальные процессы. 

أببب ضأم بببا ضملبببسشكض  ااببباهض جتبببالض  ببب    ضمببب ض    امببب ،ض لببباضيسبببلاض بببظاب  ضأ و ببب ض وصببب ض

أ بببي ضمببب ض  ببي  بهنضأببب ض ر أبببارض   لببسشكض وبببنض  صببب ضراهببب ضض وتلو ببالض   ا  ببب ض   يي ا    ببب ض   بب 

  وبببقض بب تضم ببا  ضضكببفسسض    س  بب ض      بب مبب ض ف أبببضةسبب ض    ببا هض   تب ا  بب ض    بب ضمبب ضاا تبب ض

%نض جبببي ضيؤابببيضمنض   لبببسشكضيت ببباض  تلو بببالض4-3   لياببب ض   ير كبببالض   جبيأ ببب ض ضي يبببيض بببتض

         ض    ض ة هن
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