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УПРАВЛЕНИЕ ВОЗБУЖДЕНИЕМ СИНХРОННЫХ ЭЛЕКТРОДВИГАТЕЛЕЙ. 
С УЧЕТОМ ИХ РЕАЛЬНЫХ ХАРАКТЕРИСТИК 

Для управления реактивной мощностью узла нагрузки с BHCOKO- 

вольтными двигателями (СД) для минимизации затрат на потребление 

реактивной мощности в Гомельском политехническом институте был 
разработан звтоматизироранный комплекс на безе микропроцессорнсго 

контроллера (МПК) KI-20, управляющий 803 ждением СД. Для обёспе- 

чения оптимального умравления и мексимельного быстродействия при 
выявлении небаланса A @ мехду экономическим и фактическим значе- 
ниями реактивной мощности @» и @р МПК должен распределить энече- 
ние 4& @ между работающими СД с учетом потерь в каждом дригателе, 

вычислить необходимые значения токов возбуждения £ B и выдать 
управляющие воздействия для их установки. 

B[I] приводится выражение, позволяющее опредедить L B по 

заданнной ре; нагрузне: = 
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где. Jp - ток возбуждения холостого хода, А; # - капряжение, 

©б - коэффициент реактивной нагруз.л СД, о.е; B - коэфри- 

циент активной нагрузки СД; а - реактивнов сопротивление СД; 

Z в.к. - номинальный ток возбуждения, А. 
При снятии эспериментальных зависимостей 75 (0 на нефтепе- 

рекечивающей станции, оснащенной синхронными двигателями СТД-50С0, 

выявилось несовпадение действительных эначений тока возбухдения и 

эначений, расчитенных по выражениям (I) и (2) до ISA, что можно 

объяснить керавенством параметров 7о ‚ JLyg,l3.H. в выражениях (I) к 
(2) для двигателей СТД-5С00, взязых M3 справочной литературы и их 

реадьных значений. 

Действит-льные значения пераметров 2 о, Lty @ в.н. для ках- 

дого двигателя мож“о получить Mo его херактеристике 4в (o€ ). Дая 

стого нузно апроксимирозать оксперимевтально полученную зевисимость 

Эв () погичсмом второго порядна, разложить в ряд Тейдора выра- 
женле (1) стиосителько ©б и приравнять получ»-ние кооффициентн дри 
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соответствующих стеленях её . Теким обрезом получим слстему из трех 
нединейных уравнений, решение которой позволяет определить реагчные 

значения 7 0, й, Z а.н. для конкретного двигателя по его херан- 
теристике Г в (of). Расчет значений тока возбуждения по выражению 

[1] © уточненными значениями Jo, Rz, Т в.н. дает ссвпадение 
с экспериментельной характеристикой 7 в (с4) с точностью до 2A. 

По уточнечным зкачениям „7 о, L, B.H. можно получить регль- 
ные анечения постояннных Й, и 2, [2] ‚ определяющие активные 
цпотери в синхронных двигателях на генерацию ревктивной ‘ощности, 
В таблице I приведены уточненные анечения о, B, 2 в.н., Вр и 25, 

опрецеленные по экспериментально пслученным зависимостям L B (of ) 
для трех двигателей СГД-5000. 

Таблица I. 

Расчетные пераметры -Г о, %, Гв.н. для двиготелей СТД-5200 

* д Пеорс/ Ы 1 Zdo.e. 17в.н.,А 1 2 ket | 2y ‚квт 

CTa-1 148 1.464 289 13.4 1.3 

стд-2 128 2.218 318 13 .7 

с1д-3 130 1912 296 13.2 11.4 

Каталожные 119 1.96 82 10.6 10.8 
Данные. 

Как вицно из теблицы I, энечения пареметров Zo, @,Г вн 

для синхронных доигатедей одной серии не совпадают между собой к 

существенчо отличеются от жаталожных денных, @ неучет индитилуаль- 

ных особенностей отдельных агрегатов при бсуществлении управленил 

ичи будет привсдить K дополнительным потерям мощности. 

Таким образом, оптимизация режимов работы таких объектов, KAK 

вефтоперекачипающие станции, содерхащих синхронную кагрузку суммор- 

ной мощностью 20-50 МВт, должно учитываться пря резработхе влго- 

ритмов управления. 
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