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ВОЛНЫ МАЯТНИКА 
 

Маятник – система, состоящая из твердого тела, соединенного с не-

которой неподвижной точкой с помощью стержня или нити, способное 

совершать механические колебания относительно этой точки. Поведе-

ние маятника зависит от таких параметров, как длина нити (l), амплиту-

да (А), период (Т) и частота ( ) колебаний.  

Рассмотрим систему, где на опоре подвешены несколько маятников, 

причем длина нити каждого маятника отличается от длин нитей осталь-

ных маятников на некоторую величину. Маятники подвешены таким 

образом, чтобы длина нити предыдущего маятника была меньше длины 

нити последующего. Такая система называется «генератором волн ма-

ятников» (ГВМ) (рисунок 1). При приведении ГВМ в движение можно 

наблюдать эффект «бегущей волны маятников».  

 

Рисунок 1 – «Генератор волн маятников» 
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Эффект «бегущей волны маятников» – процесс изменения формы 

«волны маятников», в течение которого маятники многократно пересе-

каются. 

В данном случае «волна маятников» – это мнимая ломаная, прове-

денная через все маятники системы.  

Основой эффекта «бегущей волны маятников» служат конструктив-

ные особенности ГВМ. За 60 секунд маятники должны совершать целое 

число колебаний, чтобы по истечении этого времени все маятники ока-

зались в исходной позиции. Исходя из этого задаются частоты колеба-

ний для каждого маятника и вычисляются их остальные параметры по 

следующим формулам: 
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Рассмотрим систему, состоящую из семи маятников, подвешенных 

таким образом, чтобы длины нитей у маятников, закрепленных на оди-

наковом расстоянии относительно центрального маятника были равны. 

Назовём такую систему «симметричным генератором волн маятников» 

(рисунок 2). 

 

Рисунок 2 – «Симметричный генератор волн маятников» 

 

Из описания системы очевидно, что периоды колебаний T у маятни-

ков, находящихся на одинаковом расстоянии относительно центрально-

го маятника равны, и в любой момент времени два таких маятника ле-

жат на прямой, причем эта прямая перпендикулярна проекциям траек-

торий этих маятников на вертикальную плоскость. Назовём такие маят-

ники «симметричными» (рисунок 3). 
 

 

Рисунок 3 – Перпендикулярность траекторий «симметричных»  

маятников прямой, проведенной через них 
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Нами была создана программа на языке Pascal, которая позволяет 

легко моделировать поведение любой системы маятников (рисунок 4). 

 

 

Рисунок 4 – Моделирование различных систем маятников с помощью  

компьютерной программы 

 

Из полученных данных видно, что, изменяя конструкции систем ма-

ятников и их параметры, можно смоделировать поведение любой «вол-

ны маятников». 
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Процессы глобализации мирового социума и динамика появления и 

развития новых технологий обусловливают необходимость промыш-

ленных предприятий активно модернизировать своё производство, 

внедрять новые подходы и технологии его осуществления, обеспечивая 

высокий уровень конкурентоспособности выпускаемой продукции. Од-

ним из важных условий успешного функционирования современных 

предприятий машиностроительного профиля является обеспечение без-

опасности и целостности выпускаемой продукции, в том числе при их 

транспортировании и хранении. Для защиты промышленных и      


