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Аннотация: приведены программа и мет одика испыт аний элект рогидравлической сист емы 

управления навесным уст ройст вом т ракт ора на разработ анном ст енде, чт о позволяет  

определит ь ее функциональную работ оспособност ь в межсезонный период при сокращении 

зат рат  на доводку образцов. 

Ключевые слова: Система включает регулятор расхода, контроллер, пульт управления, датчики 

усилия, датчик положения. 
م التحكم الكهروهيدروليكي لوصلة الجر على حامل متطور، مما يجعل من الممكن تحديد أدائه الوظيفي يتم عرض برنامج ومنهجية اختبار نظا الخلاصة :

 .خلال فترة غير موسمها مع تقليل تكلفة عينات التشطيب

  .نظام منظم التدفق، وحدة التحكم، لوحة التحكم، أجهزة استشعار القوة، جهاز استشعار الموقع الكلمات المفتاحية :
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Введение 

Электрогидравлическая система управления навесным устройством 

трактора обеспечивает повышение производительности и экономичности 

тракторного агрегата вследствие улучшения тягово-сцепных свойств 

энергомашины, стабилизации тягового сопротивления 

почвообрабатывающих орудий и уменьшения динамических нагрузок при 

снижении трудоемкости [1, 2]. Система включает регулятор расхода, 

контроллер, пульт управления, датчики усилия, датчик положения и 

позволяет в ручном и автоматическом режимах по определенному 

алгоритму управлять рабочими органами трактора, а также осуществлять 

диагностику неисправностей и демпфирование колебаний агрегата при 

транспортных переездах. 

При доводке опытных образцов системы управления важное 

значение приобретает проверка ее функциональной работоспособности с 

использованием стендового оборудования, что позволяет с наименьшими 

затратами доработать конструкцию перед установкой на мобильную 

машину. 

Основная часть 

Для исследования системы управления разработаны конструкция 

испытательного стенда [3], программа и методика проведения испытаний. 

Для проверки функционирования сист емы в реж име 

авт омат ического регулирования полож ения навесного уст ройст ва  

следует: включить насос 3, с помощью пульта управления 12 выбрать 

режим позиционного регулирования и определить с помощью ручки 

регулирования глубины обработки количество корректирующих движений 

макета 5 вверх и вниз для полного хода штока гидроцилиндра 4; с помощью 

осциллографа 15 записать перемещение макета навесного орудия 5 с 

использованием датчика положения 10, токи управления электромагнитов 

подъема и опускания регулятора расхода 1, а также давления в напорной 

полости насоса 3 и в полости подъема гидроцилиндра 4, используя датчики 

давления 16 и 17; установить макет навесного орудия 5 в положение, 

соответствующее среднему ходу штока гидроцилиндра 4, и посредством 

регулируемого дросселя 18 создать искусственную утечку из полости 

подъема гидроцилиндра 4. Записать указанные параметры рабочих 

процессов при автоматическом регулировании положения навесного 

устройства. определить параметры рабочих процессов в гидронавесной 

системе: времена запаздывания и переходного процесса, максимальные 

значения давления, устойчивость системы, величину перерегулирования и 

декремент затухания колебаний. 

Заключение 

По разработанной методике стендовых испытаний проведена 

проверка функциональной работоспособности электрогидравлической 

системы управления и по переходным процессам определены ее основные 

характеристики. 

 

 المقذمة 

َضًٍ َظاو انرحكى انكهشوهُذسونُكٍ نًهحق اندشاس صَادج الإَراخُح وانكفاءج نىحذج اندشاس 

تسثة ذحسٍُ خصائص اندش والاقرشاٌ ِنح انطاقح، وذثثُد يقاويح اندش لأدواخ انحشاثح وذقهُم 

]. َشرًم انُظاو عهً يُظى انرذفق، ووحذج انرحكى، 2،  1الأحًال انذَُايُكُح يع ذقهُم كثافح انُذ انعايهح [

فٍ أخضاء عًم اندشاس ونىحح انرحكى، وأخهضج اسرشعاس انقىج، ويسرشعش انًىضع، وَسًح نك تانرحكى 

فٍ انىضعٍُ انُذوٌ واِنٍ تاسرخذاو خىاسصيُح يحذدج، تالإضافح إنً ذشخُص الأعطال وذخفُف 

 اهرضاصاخ انىحذج أثُاء يعاتش انُقم.

عُذ ضثظ انًُارج الأونُح نُظاو انرحكى، يٍ انًهى انرحقق يٍ أدائها انىظُفٍ تاسرخذاو يعذاخ 

 .كهفح قثم انرثثُد عهً خهاص يرُقمترعذَم انرصًُى تأقم ذيقاعذ انثذلاء، وانرٍ ذسًح 

 النتائج والمناقشة

 ] وتشَايح ويُهدُح الاخرثاس.3ونذساسح َظاو انرحكى ذى ذطىَش ذصًُى يُصح الاخرثاس [

نهرحقق يٍ عًم انُظاو فٍ وضع انرحكى انرهقائٍ فٍ يىضع اندهاص انًثثد، َدة عهُك: 

نرحذَذ وضع انرحكى فٍ انًىضع، واسرخذاو انًقثض  12ح انرحكى ، واسرخذاو نىح3ذشغُم انًضخح 

لأعهً ولأسفم نهسكرح انكايهح  5نضثظ عًق انعًم نرحذَذ عذد انحشكاخ انرصحُحُح نهًُىرج 

، قى ترسدُم حشكح ًَىرج اندهاص 15قضُة؛ تاسرخذاو ساسى انزتزتاخ  4نلأسطىاَح انهُذسونُكُح 

، وذُاساخ انرحكى فٍ انًغُاطُساخ انكهشتائُح نشفع وخفض 10 تاسرخذاو يسرشعش انًىضع 5انًثثد 

و فٍ ذدىَف انشفع نلأسطىاَح  3، وكزنك انضغظ فٍ ذدىَف انضغظ نهًضخح 1يُظى انرذفق 

ثثرح 17و 16، تاسرخذاو يسرشعشاخ انضغظ 4انهُذسونُكُح  ًُ فٍ يىضع  5؛ اضثظ ًَىرج الأداج ان

قضُة، وتاسرخذاو دواسح انىقىد انقاتهح  4لأسطىاَح انهُذسونُكُح انسكرح انذياغُح نَرىافق يع يرىسظ 

. اكرة انًعهًاخ 4، قى تإَشاء ذسشب اصطُاعٍ يٍ ذدىَف انشفع نلأسطىاَح انهُذسونُكُح 18نهرعذَم 

انًحذدج نعًهُاخ انعًم عُذ ضثظ يىضع اندهاص انًثثد ذهقائًُا. ذحذَذ يعهًاخ عًهُاخ انعًم فٍ انُظاو 

سونُكًُا: أوقاخ انرأخُش والأوقاخ انعاتشج، وقُى انضغظ انقصىي، واسرقشاس انُظاو، ويقذاس انًثثد هُذ

 انرداوص وذُاقص ذخًُذ انرزتزب.

 الخاتمة 

تاسرخذاو يُهدُح اخرثاس انطاونح انًطىسج، ذى فحص الأداء انىظُفٍ نُظاو انرحكى 

 انعًهُاخ انعاتشج.انكهشوهُذسونُكٍ وذى ذحذَذ خصائصه انشئُسُح تُاءً عهً 
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