
УСТРОЙСТВО д а  КОНТРОЛЯ БОДРОСТИ ОГЕРАТОГА
Х-аСткЕ Е.А,В докладе рассмотрено устройство. ко-орое по сопто«,ивлени*' коки человека определяет степень заторможенности его геакпий на внешние раздражители.Четыпе характеристики ропротивдения коки опег«"орв в процессе его работы сравнивается в данном устройстве с соответствующими порогами, два из которых задаются вручную, а два других устанавливаются автоматически в начале работы данного оператора в зависимости от его физиологических характеристик. Таким образом задаются границы зон бодрюсти оператора, необходимой для его работы.Б случае выхода за пределы этой зоны устройство вырабатывает сложный звуковой сигнал тревоги. Этот сигнал выполняет две функции: во-первьк, он предупреждает засыпающего оператора, а во вторых, передается отметка факта засыпания на стационарную аппаратуру контроля . Простой декодирующий у зе л , установленный в стационарной аппаратур* контроля комплекса "человек-машина", с высокой надежностью принимает сложный звуковой сигнал тревоги.Автономность устройства контроля бодрости оператора и надежность его связи со стационарным оборудованием позволяет своевременно принять необходимый меры для предотвращения аварий, обусловленных снижением внимательности оператора.ИЗМЕРИТЕЛЬНОЕ УСТРОЙСТВО К ЭДЕКТГОМАГНИГНОМУ ДАТЧИКУ

вода . Захаренко Л .А .Наиболее перспективными для измерения расхода воды являются электромагнитные датчики. Но их использование связано в первую очередь с фильтрацией полезного сигнала от различного вида помех.Рассматривается построение измерительного устройства, обеспечивающего питание датчика частотой 25 Гц , фильтрацию полезного сигнала от различных помех, в том числе от постоянной составлявшей и трансформаторной ЭДС. Также рассветривается АЦП, обеспечивающий независимость выходного кеда о" напряжения питания электромагнитного датчика и частоты питающей сети. В результате этих мер погрешность измерительного устройства не превышает IX.


