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Рабочий процесс многих машин в сельскохозяйственном производ-

стве вызывает необходимость иметь в их составе механизмы, движение 

выходных звеньев которых должно быть выполнено по строго заданному 

закону и согласовано с движением других механизмов. Наиболее просты-

ми, надежными и компактными для выполнения такой задачи являются 

кулачковые механизмы. 

При проектировании кулачковых механизмов главными критерия-

ми являются угол давления   при проектировании кулачка с роликовым 

толкателем и условие выпуклости 0  при проектировании кулачка с 

плоским толкателем.  

Условие выпуклости профиля кулачка с плоским поступательно 

движущимся толкателем выведено Я.Л. Геронимусом 
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Для получения зависимости условия выпуклости для профиля ку-

лачка с коромысловым толкателем (рисунок 1,а) воспользуемся заменяю-

щим механизмом (рисунок 1,б). 

 

 
Рис. 1 - Кулачковый механизм с коромысловым толкателем 
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Пусть точка M является центром кривизны профиля кулачка в точ-

ке B . Для определения радиуса кривизны NB  необходимо знать рас-

стояние CBl  .  

Совместим с точкой M  точку N  коромысла и построим поверну-

тый план скоростей и план ускорений соответственно по векторным урав-

нениям 
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С целью упрощения вывода зависимости для радиуса кривизны по-

строение планов скоростей и ускорений осуществляем соответственно в 

масштабах  V  и 
2 a . 

Проектируя изображение плана ускорений на направление NB , по-

сле соответствующих преобразований получаем зависимость для радиуса 

кривизны в следующем виде: 
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Определяя величины l ,   и NMV  по плану скоростей, после соот-

ветствующих преобразований получим условие выпуклости профиля ку-

лачка  
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Учитывая, что   0  (рисунок 1), можно сделать вывод, что 

условие выпуклости профиля кулачка зависит от выбранного закона дви-

жения толкателя )( f , от расстояния между осями вращения кулачка 

и толкателя L  и от начального угла наклона коромысла к линии, соединя-

ющей оси вращения кулачка и толкателя 0 . 
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